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C O M P É T E N C E S

P R O D U I T  &  I N T E R FA C E S

Q U A L I T É  &  S Y ST È M E S

STA C K  &  O U T I LS

L A N G U E S

Français Bilingue

Anglais Professionnel

Espagnol Langue maternelle

D I S T I N C T I O N S

Bourse Jeunes
Ingénieurs en France

2 0 1 2  -  2 0 1 4

Ministère de l’Éducation Nationale

Prix de Thèse La Fabrique de
l’Industrie

2 0 1 9

Ministère de l’Économie et des Finances

Membre du collège
numérique France 2030

2 0 2 3  -  2 0 2 6

Sélection sur CV par l’État · Secrétariat
général pour l’investissement

P R O F I L

Pilotage de produits logiciels et coordination d’équipes pluridisciplinaires, du besoin à la
validation terrain, pour des systèmes logiciels complexes. Parcours en robotique avec une
approche centrée usages et une expérience en environnements contraints, incluant des
contextes cliniques et des interactions avec utilisateurs experts.

E X P É R I E N C E  P R O F E S S I O N N E L L E

F O R M AT I O N

Cadrage produit, backlog,
spécifications fonctionnelles,
roadmap et priorisation
Arbitrages fonctionnels,
ergonomie, workflows et
interfaces utilisateurs en
environnement contraint
Retours terrain, validation
d’usages et coordination entre
R&D, UX, métier et business

Validation, qualité logicielle,
robustesse, cohérence des tests
et déploiement en
environnement contraint
Intégration système,
interopérabilité et articulation
logiciel-matériel
Suivi technique, coordination de
prestataires et contribution à la
documentation projet de
produits complexes

Environnements : Linux •
Windows • Android
Langages & libs : C/C++ • Python •
JavaScript/JS • React • Angular •
FastAPI • ROS
Outils : Git • Jira • ClickUp • Notion
• Figma • Canva • Miro

ISIR - CNRS | Ingénieure R&D 2 0 2 4  -  A U J O U R D ’ H U I
Définition fonctionnelle et logicielle de systèmes d’assistance robotique pour
utilisateurs en situation de handicap, avec prise en compte de contraintes d’usage, de
sécurité et d’acceptabilité.
Spécifications, priorisation et cadrage de fonctionnalités de supervision, téléopération
et contrôle sur plateformes robotiques réelles.
Ateliers d’itération avec partenaires industriels, équipes cliniques et utilisateurs finaux,
avec validation terrain en contexte d’usage réel.

Produits logiciels SaaS | Advisor & Co-fondatrice 2 0 2 2  -  2 0 2 4
Cadrage produit, analyse marché/use cases, formalisation des besoins, parcours
utilisateurs et priorisation fonctionnelle.
Prototypage, structuration de roadmap et consolidation des retours utilisateurs pour
orienter les choix produit.

Niryo | Lead technique 2 0 2 1  -  2 0 2 2
Pilotage de la roadmap logicielle et produit d’un bras robotique industriel/éducatif,
coordination d’une équipe software de 7 personnes et de prestataires UX.
Gestion des arbitrages entre besoins utilisateurs, contraintes techniques,
industrialisation et délais, avec suivi des priorités, des livrables et des dépendances
hardware/software.
Jalons de validation, qualité logicielle, prise en compte des contraintes CEM dans le
planning avec l’ingénieure qualité dédiée, et lancement de Ned2 au CES 2022.

SoftBank Robotics | Ingénieure R&D 2 0 1 9  -  2 0 2 1
Développement de modules d’interaction humain-robot et de perception pour des
robots humanoïdes orientés usages terrain, avec attention portée à l’expérience
utilisateur et aux comportements observables.
Suivi et coordination de développements via Jira, validation en conditions réelles et
collaboration transverse dans le cadre du projet européen H2020 ANIMATAS.

Movu Robotics | Lead technique 2 0 1 8  -  2 0 1 9
Formalisation des besoins fonctionnels et intégration logicielle de robots mobiles
logistiques déployés en production, dans un environnement industriel contraint.
Coordination entre usage opérationnel, interaction humain-robot, capteurs,
localisation, navigation et intégration système pour les 15 premiers robots déployés.

CEA | Doctorante & ingénieure 2 0 1 4  -  2 0 1 8
Conception et validation de logiciels temps réel et d’interfaces intuitives pour la
commande robotique.
Tests utilisateurs et validation expérimentale pour des applications de comanipulation
et d’assistance.

Université de Toulouse III | Doctorat Automatique et Robotique 2 0 1 4  -  2 0 1 8
Commande et apprentissage par démonstration appliqués à la comanipulation.

Arts & Métiers ParisTech | Diplôme d’ingénieure & Master Recherche 2 0 1 2  -  2 0 1 4
Génie industriel et mécanique puis spécialisation en systèmes avancés et robotique.

Universidad EIA | Diplôme d’ingénieure mécatronique 2 0 0 9  -  2 0 1 4
Formation interdisciplinaire spécialisée dans la conception de systèmes automatiques.
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